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MAC10 系列 
数ᄫ控制器 

通䆃接口 
(RS - 485) 

使用手ݠ 
                               

感谢您购买 SHIMAX 产品Ǆ请检查您䅶购的产品 

请您阅读本手ݠ并且完全理解ҹ后ݡ操作本䆒备 

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

本使用手ݠ介绍MAC10 的通䆃接口选件ࡳ能Ǆ关于MAC10 的操作和各参数的详细说明，请参见使用说明书Ǆ 
 

Ｖ

Ｖ
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1. 概述 

 
 

ＶＶMAC 10 通䆃接口采用 RS-485 通䆃方法Ǆ 

基于 EIA 标准通过信号能够传䗕各种数据, ৃҹ通过个人䅵算机读পǄ 

Ｖ
RS-485 是电子工业协会(EIA)的通䆃标准Ǆ 

ℸ标准规定了电器和机械硬件Ǆ 

没有规定数据传输过程的软件部ߚǄ 

因ℸ, 同样的接口ϡ能够总是互相通䆃Ǆ  

因ℸ, 用户在使用前需要完全了解技术规格和传输过程Ǆ 

 

使用 RS-485 能够并䖲两ৄ或多ৄ MAC3 和 MAC50Ǆ 

很多个人䅵算机ϡ支持这种接口Ǆ 

然而,  ৃҹ使用 RS-232C        RS-485 通䆃转换器Ǆ 

 

Ｖ

Ｖ
Ｖ2. 技术规格 

协䆂            : SHIMAX 标准协䆂, MODBUS ASCII, MODBUS RTU 

 信号电平         : 符合 EIA RS-485  

通䆃方式         : RS-485 两线系统  半ঠ工多点 (总线) 系统 

同ℹ系统         : 起始-停ℶ    同ℹ系统 

通䆃距离         : RS-485    最大 500m (পއ于环境条件) 

传输䗳度         : 9600 和 19200 bps 

传输控制        : 无 

起始ԡ           : 1 ԡ 

数据长度         : 8 ԡ 

校验ԡ          : 无, 偶校验, 奇校验 

停ℶԡ           : 1 ԡ, 2 ԡ 

通䆃ҷ码         : ASCII ҷ码 (SHIMAX 标准协䆂, MODBUS ASCII)            

Ѡ进制ҷ码  (MODBUS RTU)   

    ৃҹ䖲接ৄ数     : 32 ( 包括Џ控制器) 

隔离             : Ϣ模拟输ߎϡ隔离Ǆ Ϣ输入ǃ输ߎ和电源隔离 

    *MODBUS 是 Schneider Electric 的商标Ǆ 

Ｖ
Ｖ

Ｖ

Ｖ

 

 

Ｖ
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3. ϢЏ机算的䖲接 
 

Ｖ3-1. RS-485 
 

MAC150 的输入和输ߎ逻辑电平表示如ϟ： 

逻辑 (1) 状态     - 端   㧨Ｖ + 端 

逻辑 (0) 状态Ｖ Ｖ  - 端   㧪Ｖ + 端   

 

ＶＶ然而, 在开始传输之前控制器的+ 端和 – 端Ў高阻状态ǄϞ述电平Ў输ߎǄ (参见 3-2.  3 态输ߎ的控制) 

 

 

[ＶRSｃｊｎｋＶ]ＶＶ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

终端电阻 (120Ω)Ｖ Ｖ Ｖ ・Ｖ ＶＶ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ ・Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ Ｖ

Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ 终端电阻 (120Ω)Ｖ

Ｖ

Ｖ

注 1: 工作时，在Џ机端和䆒备终端( + 和 – 之间)߿ߚᅝ装 1/2W 120  Ω 终端电阻Ǆ 

         

注Ｖｈｐ 请确认屏蔽层单端接地Ǆ 

当ϡ用屏蔽线时, 用户必须采প措施预防雷ߏǄ 

 
 

3-2.  3 态输ߎ的控制 

Ｖ
    RS-485 是多点系统Ǆ传䗕输ߎ在通䆃和接ফ状态总是高阻状态，ҹ避免发䗕信号的ކ突Ǆ 

    仅在发䗕前Ң高阻状态বЎℷ常输ߎ状态Ǆ在传䗕完成时ݡ次返回高阻状态Ǆ 

    然而，3 态输ߎ控制有大㑺 2 ms (最大) 的时间延䖳Ǆ当Џ机端在结束接收后立即开始传䗕，䆒置大于几 ms 的延䖳时间Ǆ 

Ｖ

Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶ结束ᄫ符ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ结束ᄫ符Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ传䗕信号Ｖ

ＶＶＶＶＶＶ㧝Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ        高阻Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ         高阻Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

ＶＶＶＶＶＶ㧜Ｖ Ｖ Ｖ

Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ停ℶԡＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ    ＶＶＶＶ起始ԡＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ停ℶԡＶ

Џ机Ｖ Ｖ MｗｙＶｇｆＶ

｜｝Ｖ Ｖ 控制器 1 

㧗Ｖ Ｖ 㧗Ｖ

㧙Ｖ Ｖ 㧙Ｖ

S｝Ｖ Ｖ S｝Ｖ

Ｖ Ｖ 控制器 2Ｖ

Ｖ Ｖ 㧗Ｖ

Ｖ Ｖ 㧙Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ S｝Ｖ

Ｖ Ｖ 控制器 NＶ

Ｖ Ｖ 㧗Ｖ

Ｖ Ｖ 㧙Ｖ

Ｖ Ｖ S｝Ｖ

MAC 10 端子号 

Ｖ
Ｖ

MAC10A,10

B 

MAC10C

   

MAC10D 

㧗Ｖ [ｈ]Ｖ [ｈｉ]Ｖ [ｇｍ]Ｖ

㧙Ｖ [ｇ]Ｖ [ｈｊ]Ｖ [ｇｎ]Ｖ

S｝Ｖ [ｉ]Ｖ [ｈｈ]Ｖ [ｇｌ]Ｖ
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4. 䆒置通䆃参数 
 

MAC10 在窗口群 9 共有 8 种通䆃参数Ǆ 

除了通䆃ᄬ储方式之外，这些参数ϡ能用通䆃改বǄ 

通过前面板按键完成䆒置Ǆ 

Ｖ

M｛NUＶ键Ｖ

Ｖ
4-1. 䆒置通䆃䗳度 

初值   : 96 

范围   : 96 (9600bps) 192 (19200bps),  

   

Ｖ Ｖ 选择和䆒置ϢЏ机相同的通䆃䗳度Ǆ 

M｛NUＶ键Ｖ

Ｖ

Ｖ
4-2. 䆒置通䆃校验ԡ        

初值   : 无   

 Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ 范围   : 无, odd 奇校验, even 偶校验 

                选择和䆒置通䆃校验ԡ 

 

M｛NUＶ键Ｖ

Ｖ
4-3. 䆒置通䆃停ℶԡ 

初值  㧦1 

范围  㧦1,2 

选择和䆒置通䆃停ℶԡ. 

Ｖ

M｛NUＶ键Ｖ

Ｖ
4-4. 䆒置起始ᄫ符 

初值Ｖ 㧦STX 

范围  㧦STX, ATT 

选择使用的控制ҷ码(仅当 SHIMAX 标准协䆂时有效)   

Ｖ

M｛NUＶ键Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ
4-5. 䆒置 BCC 块校验   

初值㧦无 

 范围㧦none,Add,Add2,Xor,LrC,Cr16 

选择 BCC 块校验类型Ǆ选择的内容އ定通䆃协䆂Ǆ 

 

M｛NUＶ键

选择Ｖ 起始ᄫ符Ｖ 报文结束ᄫ符Ｖ 结束ᄫ符Ｖ

STX STX＾ｆｈ～＿ ｛TX＾ｆｉ～＿ ｙR＾ｆｚ～＿ 

ｗTTＶ ＸｖＸ＾ｊｆ～＿Ｖ ＸｐＸ＾ｉｗ～＿Ｖ ｙR＾ｆｚ～＿Ｖ

选择Ｖ 运算方法Ｖ 协䆂  Ｖ

noneＶ 无Ｖ

ｗddＶ 累ࡴ和Ｖ

ｗddＶｈＶ 累ࡴ和㧗按ԡ求ডＶ

XorＶ 异或Ｖ

SHIMAX 标准协䆂 

Ｖ

LrｙＶ LRｙＶ MOｚｘUSＶｗSｙIIＶ

ｙrｇｌＶ ｙRｙｃｇｌＶ MOｚｘUSＶRTUＶ
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4-6. 䆒置通䆃地址 

初值Ｖ 㧦1 

范围  㧦 1㨪255 

RS-485 符合多点系统，ৃҹ䖲接 31 ৄ䆒备 (最多) 

通过ߚ配地址 (机器号) 给每ৄ䆒备, 使仅指定地址的䆒备能够响应 

  

MENU 键Ｖ

注 1: 能够䆒置地址 1㨪255Ǆ然而，能够䖲接䆒备的最大数是 31 ৄǄ 

注 2: 䗖合 MODBUS 的地址是 1㨪247Ǆ 

 
 
 

 
 

Ｖ
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Ｖ

4-7. 䆒置延䖳时间 

初值 㧦20 

范围㧦1㨪250(ms) 

能够䆒置Ң接收通䆃命Ҹ到实䰙发䗕数据的最小延䖳时间Ǆ 

Ｖ

M｛NUＶ键Ｖ注 1:某种通䆃转换器ৃ能需要更长的时间用于 3态控制，在这种 RS-485 中ৃ能发生信号ކ突Ǆ如果延䖳时间

更长，则ৃҹ避免这种ކ突Ǆ 

 

当通䆃䗳度Ԣ时，需要特߿注意Ǆ  

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ注 2: Ң接收通䆃命Ҹ到实䰙发䗕数据的实䰙延䖳时间, 是Ϟ面提到的延䖳时间Ϣ软件处理时间的总和Ǆ 

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ特߿是当写命Ҹ时, 命Ҹ处理时间大㑺需要 400 msǄ 

 

 

 

4-8. 䆒置通䆃ᄬ储方式 

初值 㧦RAM 

  范围  㧦 RAM,MIX,EEP 

⬅于非挥发ᄬ储器 EEPROM 的写次数是有限的, 当通过通䆃频繁修改数据时 EEPROM 的寿命ব短Ǆ 
  

M｛NUＶ键 ＶＶＶＶ当通过通䆃频繁修改数据时䆒置ＶRｗMＶ方式Ǆ如果仅修改 RAM 数据而ϡ修改 EEPROM,ৃҹ延长 EEPROM 的寿命Ǆ 

ＶＶＶＶ

 

 

 

 

 

 

选择Ｖ 处理过程Ｖ

RAM 

在ℸ方式中, 通过通䆃改ব数据, 仅修改 RAM Ǆ 

当关断电源而ϡ修改  EEPROM 时，RAM 数据丢失Ǆ如果ݡ次接通电源 , 将使用ᄬ储在 

EEPROM 中的数据ǄＶ

MIX 
在ℸ方式中, 仅在 RAM 中修改 SV1-SV4 和 OUT 1 㨪 2 数据, 在 RAM 和 EEPROM 中修改

其它数据Ǆ 

EEP 
任何时间通过通䆃在 RAM 和 EEPROM 中修改数据Ǆ 

即使断开电源，数据ҡ然被保ᄬǄＶ
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5. 标准通䆃协䆂概述 
 

MAC10 遵ᅜ SHIMAX 标准通䆃协䆂Ǆ 

即使䖲接满足标准通䆃协䆂的ϡ同系列的䆒备，用同样的通䆃格式能够改ব数据Ǆ 

5-1. 通䆃ℹ骤 

 

(1) Џ机和Ң表之间的关系 

- 个人䅵算机, PLC (Џ) 是Џ机Ǆ 

- MAC10 是Ң机Ǆ 

- 通䆃ҢЏ机的通䆃命Ҹ开始, ҹҢ机的通䆃应答结束Ǆ 

 然而，当通䆃异常时，例如，通䆃格式错误ǃBCC错误，没有通䆃应答Ǆ 

 

(2) 通䆃ℹ骤 

Џ机发䗕命Ҹ，Ң机应答Џ机, 传䗕数据, 通䆃ℹ骤完成Ǆ 

(3) 超时 

Ң机接收起始ᄫ符后, 在1秒内没有接收到结束ᄫ符, 视Ў超时Ǆ等待ϟ一个命Ҹ (新的起始ᄫ符)Ǆ 

     在Џ机端䆒置超时, 䆒Ў大于1秒Ǆ 

 

5-2. 通䆃格式 

 

(1) 通䆃格式概述 

通䆃格式⬅基本格式部ߚ I, 报文部ߚ和基本格式部ߚ II 组成Ǆ 

  1) 通䆃命Ҹ格式概述 

 

起始ᄫ符               命Ҹ类型                                报文结束ᄫ符 

 

仪表地址                  数据首地址                数值              结束ᄫ符 (ߚ隔符) 

 

子地址                            数据的数量                ｘｙｙＶ数值 

 

aＶ bＶ cＶ Ｖ dＶ eＶ fＶ gＶ Ｖ hＶ iＶ jＶ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

＾ｇ＿Ｖ ＾ｈ＿Ｖ ＾ｉ＿Ｖ ＾ｊ＿Ｖ Ｖ ＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ ＾ｍ＿Ｖ ＾ｎ＿Ｖ ＾ｏ＿Ｖ ＾ｇｆ＿Ｖ ＾ｇｇ＿Ｖ Ｖ ＾ｇｈ＿Ｖ ＾ｇｉ＿Ｖ ＾ｇｊ＿Ｖ ＾ｇｋ＿Ｖ

STXＶ 㧜Ｖ 㧝Ｖ 㧝Ｖ Ｖ RＶ 㧜Ｖ 㧝Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ ｃｃｃＶ Ｖ ｛TXＶ 㧰Ｖ 㧭Ｖ ｙRＶ

STXＶ 㧜Ｖ 㧝Ｖ 㧝Ｖ Ｖ WＶ 㧜Ｖ 㧝Ｖ 㧤Ｖ 㧯Ｖ 㧜Ｖ ｂ｀｀｀｀Ｖ Ｖ ｛TXＶ 㧱Ｖ 㧣Ｖ ｙRＶ

基本格式部ߚ I                  报文部ߚ                                  基本格式部ߚ II 

 

 

2) 通䆃应答格式 

 

起始ᄫ符              命Ҹ类型                 报文结束ᄫ符 

 

仪表地址               应答ҷ码                             结束ᄫ符(ߚ隔符) 

 

子地址                   数值              ｘｙｙＶ数值 

 

aＶ bＶ cＶ Ｖ dＶ eＶ gＶ Ｖ hＶ iＶ jＶ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

＾ｇ＿Ｖ ＾ｈ＿Ｖ ＾ｉ＿Ｖ ＾ｊ＿Ｖ Ｖ ＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ ＾ｍ＿Ｖ ＾ｇｇ＿Ｖ Ｖ ＾ｇｈ＿Ｖ ＾ｇｉ＿Ｖ ＾ｇｊ＿Ｖ ＾ｇｋ＿Ｖ

STXＶ 㧜Ｖ 㧝Ｖ 㧝Ｖ Ｖ RＶ 㧜Ｖ 㧜Ｖ ｂ｀｀｀｀Ｖ Ｖ ｛TXＶ 㧟Ｖ 㧯Ｖ ｙRＶ

STXＶ 㧜Ｖ 㧝Ｖ 㧝Ｖ Ｖ WＶ 㧜Ｖ 㧜Ｖ ｃｃｃＶ Ｖ ｛TXＶ 㧠Ｖ 㧱Ｖ ｙRＶ

基本格式部ߚ I           报文部ߚ                     基本格式部ߚ II 

 

 - ᇍ于读命Ҹ(R)ǃ写命Ҹ(W)和通䆃应答，基本格式部ߚ I, II 是相同的Ǆ 

   BCC 的每次运算结果插入到 BCC 数值, < i (13), (14) >Ǆ 

- 报文部ߚ根据通䆃命Ҹǃ数据地址ǃ通䆃应答等改বǄ 
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(2) 基本格式部ߚ I 详述 

a: 起始ᄫ符   [(1): 单ᄫ节 / STX (02H), 或 “@" (40H)] 

- ℸᄫ符表示这是通䆃开始Ǆ 

- 如果接收到起始ᄫ符,  判断Ў新通䆃的第一个ᄫ符Ǆ 

- 成ᇍ地选择报文的起始ᄫ符和结束ᄫ符Ǆ 

(参见 4-4. 䆒置起始ᄫ符) 

 

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶSTX (02H) ----选择 ETX (03H) 

 "@"(40H) ----选择 ":" (3AH). 

 

   b: 仪表地址 [(2), (3):ঠᄫ节] 

- 指定用于通䆃的仪表Ǆ 

- ৃҹ指定地址 1㨪255 (十进制数)Ǆ 

- Ѡ进制 8 ԡ数值 (1:0000 0001 - 255:1111 1111) ߚЎ高 4 ԡ和Ԣ 4 ԡ, ব换Ў ASCII ᄫ符Ǆ 

 

(2): 高 4 ԡ的数ᄫব换Ў ASCII. 

(3): Ԣ 4 ԡ的数ᄫব换Ў ASCII. 

 

ＶＶＶc: 子地址      [(4): 单ᄫ节] 

-固定Ў (4) =1 (31H), 因Ў MAC10 是单回路仪表Ǆ 

- 当指定其他子地址时, 因Ў子地址错误没有应答Ǆ 

Ｖ

(3) 基本格式部ߚ II 详述 

 

     h: 报文结束ᄫ符 (12): 单ᄫ节 / ETX (03H), 或 “:" (3AH)] 

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶ- 它表示报文部ߚ结束Ǆ 

Ｖ

ＶＶＶＶＶi: BCC 块校验     [(13) (14):ঠᄫ节] 

- BCC 块校验用于检查通䆃数据的异常Ǆ 

         - 当 BCC 运算结果显示 BCC 错误时, 没有应答响应Ǆ  

- 有ϟ面4种类型的 BCC 运算Ǆ 

(ৃҹ䆒置 BCC 运算类型，参见 4-6. 䆒置 BCC 块校验类型) 

Ｖ

1)  无     

ϡ执行 BCC 运算Ǆ  (13) 和 (14) 被省略Ǆ 

2)  累ࡴ和 

Ң起始ᄫ符 (1) 到报文的结束ᄫ符 (12)，ҹ数据的 ASCII 1 个ᄫ符(1 ᄫ节)Ў单ԡ执行累ࡴ和Ǆ 

3)  累ࡴ和 + 按ԡপড 

                       Ң起始ᄫ符 (1) 到报文的结束ᄫ符 (12)，ҹ数据的 ASCII 1 个ᄫ符(1 ᄫ节)Ў单ԡ执行累ࡴ和Ǆ将运算结果 

的最Ԣᄫ节按ԡপডǄ 

4)  异或 

Ң起始ᄫ符后的<仪表地址 (2) > 到报文的结束ᄫ符 (12)，ҹ数据的 ASCII 1 个ᄫ符(1 ᄫ节)Ў单ԡ执行

XOR (异或)运算Ǆ 

Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ- ϡ管数据ԡ的长度 (7 或 8 ԡ),  都ҹ 1 ᄫ节 (8 ԡ)Ў单ԡ䅵算Ǆ 

- 根据ҹϞ提到的运算结果， 将最Ԣ 1 ᄫ节数值ߚЎ高 4 ԡ和Ԣ 4 ԡ, 并ব换Ў ASCII 数值Ǆ 

 

(13):  高 4 ԡ的数值ব换Ў ASCIIǄ 

(14):  Ԣ 4 ԡ的数值ব换Ў ASCIIǄ 

Ｖ

Ｖ



ｃ ｏ ｃ 

例 1: Ｖ BCC  读命Ҹ (R)的累ࡴ和. 

 
Ｖ  

＾ｇ＿ＶＶＶ＾ｈ＿ＶＶＶ＾ｉ＿ＶＶＶ＾ｊ＿ＶＶＶ＾ｋ＿ＶＶＶ＾ｌ＿ＶＶＶ＾ｍ＿ＶＶＶ＾ｎ＿ＶＶＶ＾ｏ＿ＶＶ＾ｇｆ＿ＶＶ＾ｇｈ＿ＶＶＶ＾ｇｉ＿ＶＶ＾ｇｊ＿ＶＶ＾ｇｋ＿ＶＶ

STXＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧝ＶＶＶＶ㧝ＶＶＶＶ㧾ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧝ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶ｛TXＶＶＶＶ㧰ＶＶＶＶ㧭ＶＶＶＶｙRＶ

Ｖ

Ｖ

ｆｈ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｉｇ～ＶａＶｉｇ～ＶａＶｋｈ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｉｇ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｆｉ～ＶｓＶｇｚｗ～Ｖ

Ｖ

累ࡴ结果 (1DAH)的最Ԣ 1 ᄫ节 = DAH 

Ｖ

＾ｇｉ＿Ｖ㧦ＶＸｚＸＶ㧩Ｖｊｊ～Ｖ Ｖ 、Ｖ ＾ｇｊ＿㧦ＶＸｗＸＶ㧩Ｖｊｇ～Ｖ

Ｖ

例 2 :  BCC Ｖ 读命Ҹ (R)的累ࡴ和 + 按ԡপড 

Ｖ

Ｖ

＾ｇ＿ＶＶＶ＾ｈ＿ＶＶＶ＾ｉ＿ＶＶＶ＾ｊ＿ＶＶＶ＾ｋ＿ＶＶＶ＾ｌ＿ＶＶ＾ｍ＿ＶＶＶ＾ｎ＿ＶＶＶ＾ｏ＿ＶＶＶ＾ｇｆ＿ＶＶ＾ｇｈ＿ＶＶ＾ｇｉ＿ＶＶ＾ｇｊ＿ＶＶ＾ｇｋ＿ＶＶ

STXＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧝ＶＶＶＶ㧝ＶＶＶＶ㧾ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧝ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶ｛TXＶＶＶＶ㧞ＶＶＶＶ㧢ＶＶＶＶｙRＶ

Ｖ

Ｖ

ｆｈ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｉｇ～ＶａＶｉｇ～ＶａＶｋｈ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｉｇ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｉｆ～ＶａＶｆｉ～ＶｓＶｇｚｗ～Ｖ

Ｖ

累ࡴ结果 (1 DAH) 的最Ԣ 1 ᄫ节 = DAH 

按ԡপড (DAH) = 26 H  

Ｖ

＾ｇｉ＿Ｖ㧦ＶＸｈＸＶ㧩Ｖｉｈ～Ｖ Ｖ ｂＶ Ｖ＾ｇｊ＿Ｖ㧦ＶＸｌＸＶ㧩Ｖｉｌ～Ｖ

Ｖ

例 3:  BCC Ｖ 读命Ҹ (R)的异或 

 

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ＾ｇ＿ＶＶＶ＾ｈ＿ＶＶＶ＾ｉ＿ＶＶＶ＾ｊ＿ＶＶＶ＾ｋ＿ＶＶＶ＾ｌ＿ＶＶＶ＾ｍ＿ＶＶＶ＾ｎ＿ＶＶＶ＾ｏ＿ＶＶ＾ｇｆ＿ＶＶ＾ｇｈ＿ＶＶ＾ｇｉ＿ＶＶ＾ｇｊ＿ＶＶ＾ｇｋ＿Ｖ

STXＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧝ＶＶＶＶ㧝ＶＶＶＶ㧾ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧝ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶ｛TXＶＶＶＶ㧡ＶＶＶＶ㧜ＶＶＶＶｙRＶ

Ｖ

Ｖ

ｉｆ～Ｖ⊕ ｉｇ～Ｖ⊕ ｉｇ～Ｖ⊕ ｋｈ～Ｖ⊕ ｉｆ～Ｖ⊕ ｉｇ～Ｖ⊕ ｉｆ～Ｖ⊕ ｉｆ～Ｖ⊕ ｉｆ～Ｖ⊕ ｆｉ～ＶｓＶｋｆ～ Ｖ

Ｖ

- = XOR (异或) 

প运算结果的最Ԣ 1 ᄫ节 (50H) = 50H 

Ｖ

＾ｇｉ＿Ｖ㧦ＶＸｋＸＶ㧩Ｖｉｋ～Ｖ Ｖ ｂＶ Ｖ＾ｇｊ＿Ｖ㧦ＶＸｆＸＶ㧩Ｖｉｆ～Ｖ

Ｖ

j: 结束ᄫ符(ߚ隔符) [(15): 单ᄫ节 / CR] 

- 这表示通䆃结束Ǆ 

Ｖ
(4) 基本格式部ߚ I, II 的共同条件 

 

   1)  在基本格式部ߚ当ϟ确认列异常后, 没有应答Ǆ 

- 当有硬件错误时Ǆ (溢ߎǃᏻ和校验错误)Ǆ   

- 当仪表地址和子地址Ϣ指定的仪表地址ϡ同时Ǆ 

- 当ᄫ符ϡ在Ϟ面提到的通䆃格式中的ℷ常ԡ置时Ǆ 

- 当 BCC 运算结果ϡ同于 BCC 数据时Ǆ 

2) 每4ԡѠ进制数值ব换成 ASCII 数值Ǆ 

3) 在十六进制中,使用大写ᄫ母<A>㨪<F> ব换Ў ASCII 数值Ǆ 
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(5) 报文部ߚ概述 

报文部ߚ䱣命Ҹ类型和通䆃应答改বǄ 

.     详见 5-3. 读命Ҹ (R) 详述和 5-4. 写命Ҹ (W) 详述Ǆ 

d: 命Ҹ类型   [(5):单ᄫ节], 

- "R" (52H/大写ᄫ符): 这表示是读命Ҹ和读命Ҹ应答Ǆ 

.                                当数据被读ߎ到个人䅵算机ǃPLC 等时使用Ǆ  

- "W" (57H/大写ᄫ符): 这表示是写命Ҹ和写命Ҹ应答 

                                当数据被个人䅵算机ǃPLC 等写入˄修改˅时使用Ǆ 

- 当识ߎ߿使用的ᄫ符非 "R"和 "W" 时, 没有应答Ǆ 

Ｖ

e: 数据首地址 [(6), (7), (8), (9): 4 ᄫ节] 

- 在读命Ҹ (R) 和写命Ҹ (W) 时, 指定读ߎ和写入数据的首地址Ǆ 

- 首地址被定义Ў 16 ԡѠ进制数值 (1 ᄫ /0㨪65535). 

- 16 ԡ数值被ߚ成 每 4 ԡ一组, ব换成 ASCII 数值Ǆ 

Ｖ

           ＶѠ进制数ᄫ      D15,D14,D13,D12  D11,D10, D9, D8   D7, D6, D5, D4    D3, D2, D1, D0 

＾ｇｌＶＶＶԡ＿ＶＶＶＶＶＶＶＶ㧜Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ 㧝ＶＶＶ㧝Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ Ｖ㧝Ｖ 㧝Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ

Ｖ

            十六进制数值            㧜㧴              㧝㧴                㧤㧴              㧯㧴 

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ ＶＶ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｘ㧜ＸＶ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｘ㧝ＸＶ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ ＶＸ㧤ＸＶ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ ＶＸ㧯ＸＶ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ        ASCII 数值      㧟㧜㧴            㧟㧝㧴Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ    㧟㧤㧴Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ  㧠㧟㧴 

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ＾ｌ＿ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ＾ｍ＿ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ＾ｎ＿ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ＾ｏ＿Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶ- 关于数据地址，见 7. 通䆃数据表 

Ｖ

ＶＶＶＶf: 数据的数量     [(10): 单ᄫ节] 

- 在读命Ҹ (R) 和写命Ҹ (W)时,  指定读ߎ和写入数据的数量Ǆ 

- 通过将4ԡѠ进制数值ব换Ў ASCII 数值指定数据的数量Ǆ 

- 在读命Ҹ(R)时, ৃҹ按ϟ面的范围指定： 

"0"(30H) (1) 㨪" 9" (39H) (10) 

- 在写命Ҹ(W)时，固定Ў "0" (30H) (1)Ǆ 

- 实䰙数据的数量是 < 数据的数量 = 指定的数值 + 1 > 

 

ＶＶＶＶＶg: 数据                   [(11):  组数পއ于数据的数量㨉 

- 在写命Ҹ(W)时写入数据 (改ব数据) ，同样在读命Ҹ(R)时读ߎ数据 

- 数据格式如ϟ： 

Ｖ

Ｖ

ｇ(11)  

Ｖ 第一组数据 第Ѡ组数据 Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ 第N组数据 

Ｖ 高Ｖ Ｖ Ｖ ԢＶ 高Ｖ Ｖ Ｖ ԢＶ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ 高Ｖ Ｖ Ｖ ԢＶ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

̌ｂ̍ ｇＶ ＶｈＶＶ ＶｉＶＶ ＶｊＶＶ ｇＶ ＶｈＶＶ ＶｉＶＶ ＶｊＶＶ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ ｇＶ ＶｈＶＶ ＶｉＶＶ ＶｊＶＶ

ｈｙ～Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

Ｖ
- 当没有错误时逗号 (", "2CH) ࡴ在第一组数据的前面，表示后面的部ߚ是数据Ǆ 

- 数据之间ϡ使用ߚ隔符号Ǆ 

- 数据的数量পއ于通䆃命Ҹ格式 f :( 10)中的数值Ǆ 

- 数据按Ѡ进制数值 16 ԡ (1 个ᄫ) 表示，ϡ小数点Ǆ 

- 各数据的小数点ԡ置是ϡ同的Ǆ 

- 按每 4 ԡ划ߚ 16 ԡ数值,  并转换成 ASCII 数值Ǆ 

- 关于数据，详见 5-3. 读命Ҹ(R) 详述和 5-4. 写命Ҹ (W) 详述 
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e: 应答ҷ码    [(6), (7): ঠᄫ节] 

- 指定 读命Ҹ(R) 和写命Ҹ (W)的应答ҷ码Ǆ 

- Ѡ进制 8 ԡ数值 (0㨪255) ߚЎ高4ԡ和Ԣ4ԡ, 并߿ߚ转换成 ASCII ҷ码Ǆ 

(6):高4ԡ数值转换成 ASCIIǄ 

(7): Ԣ4ԡ数值转换成 ASCIIǄ 

- ℷ常应答, 指定"0" (30H) 和 "0" (30H) Ǆ 

- 异常应答, 指定异常ҷ码号，并ব换成 ASCII 数据Ǆ 

- 关于应答ҷ码，详见 5-5. 应答ҷ码详述Ǆ 

 

5-3. 读命Ҹ (R) 详述 

当读各种数据到个人䅵算机和 PLC 时，使用读命Ҹ(R)Ǆ 

 

(1) 读命Ҹ (R) 格式 

- 读命Ҹ (R) 的报文格式如ϟ： 

(基本格式部ߚ I 和 II ᇍ所有命Ҹ和应答是同样的Ǆ 
 

Ｖ

报文部ߚ  

㨐Ｖ 㨑Ｖ 㨒Ｖ  

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ d:表示读命ҸǄ 

＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ ＾ｍ＿Ｖ ＾ｎ＿Ｖ ＾ｏ＿Ｖ ＾ｇｆ＿Ｖ e: 指定读ߎ数据的首地址Ǆ 

㧾Ｖ 㧜Ｖ 㧠Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ 㧠Ｖ

ｋｈ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｊ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｊ～Ｖ

f: 指定Ң首地址开始读ߎ数据的数量Ǆ 

 

Ｖ

- Ϟ述命Ҹ如ϟ： 

.      读ߎ的首地址      = 0400H     (十六进制数)  

= 0000 0100 0000 0000 (Ѡ进制数) 

 

读ߎ数据的数量   = 4H (十六进制数) 

= 0100 (Ѡ进制数) 

                       = 4 (十进制) 

(实䰙的数据数量) = 5 (4+1) 

即，Ң地址 0400H 开始读ߎ附个数据Ǆ 

 

(2) 读命Ҹ (R) 的ℷ常应答 

- 读命Ҹ (R) 的ℷ常应答格式˄报文部ߚ˅如ϟ： 

(基本格式部ߚ I 和 II ᇍ所有命Ҹ和应答是相同的Ǆ 

 

Ｖ

报文部ߚ 

㨐Ｖ 㨑Ｖ 㨓Ｖ Ｖ Ｖ
(5) (6) (7) ＾ｇｇ＿Ｖ Ｖ Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ 第一组数据Ｖ 第Ѡ组数据Ｖ Ｖ 第五组数据Ｖ

R O O , O O 1 E O O 7 8  㧜 㧜 㧜 㧟 

ｋｈ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｈｙ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｇ～Ｖ ｊｋ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｍ～Ｖ ｉｎ～Ｖ Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｉ～Ｖ

Ｖ

- d (5)      : <R (52H)> 表示是读命Ҹ (R) 应答Ǆ 

- e (6),(7)   : < 00 (30H, 30H) > ,表示是读命Ҹ(R)的ℷ常应答Ǆ 



ｃ ｇｈ ｃ 

ＶＶＶＶＶ- g (11)     : 读命Ҹ(R) 的应答数据Ǆ 

数据的格式如ϟ： 

1. 首先, < , (2CH) >, 表示数据头Ǆ 

.                 2. 其次, 是< Ң首地址开始读ߎ的数据>, 

根据<读ߎ数据的数量>依次读ߎ其他数据Ǆ 

3. 在数据之间ϡ插入ᄫ符Ǆ 

4. 一个数据包 16 ԡ (1 个ᄫ) Ѡ进制数据，ϡ小数点Ǆ 

每4ԡ数据被转换成 ASCII ҷ码Ǆ 

5. 每个数据的小数点ԡ置是ϡ同的Ǆ 

6. 响应数据的ᄫ符数量如ϟ： 

ᄫ符数量 = 1 + 4 ×读ߎ数据的数量 

 

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ - ҹϟ是Ϟ述读命Ҹ(R)的响应数据： 

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ(3) 读命Ҹ (R)的异常应答格式 

- 读命Ҹ (R) 的异常应答格式˄报文部ߚ˅如ϟ： 

(基本格式部ߚ I 和 II ᇍ于所有命Ҹ和应答是相同的) 

Ｖ

报文部ߚ 

㨐Ｖ 㨑Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ

＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ ＾ｍ＿Ｖ

㧾Ｖ 㧜Ｖ 㧣Ｖ

ｋｈ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｍ～Ｖ

        

      - d (5): <R (52H) >, 表示读命Ҹ的应答Ǆ 

- e (6), (7): 应答ҷ码, 表示读命Ҹ (R) 异常应答 

- 关于异常ҷ码，详见 5-5. 应答ҷ码详述Ǆ 

- 异常应答时没有应答数据Ǆ 

 

Ｖ

 

Ｖ 数据地址 数据 

读ߎ首地址 Ｖ 16 ԡ (1 个ᄫ)ＶＶ 16 ԡ (1 个ᄫ)ＶＶ

Ｖ Ｖ 数据地址 十六进制数Ｖ 十六进制数Ｖ 十进制数Ｖ

Ｖ Ｖ (0400H)Ｖ Ｖ Ｖ ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶｆＶ 0400 001E 30 

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ ｇＶ 0401 0078 120 

读ߎ数据的数量               ｈ 0402 001E 30 

Ｖ Ｖ (4H㧦5)  Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ ＶＶＶＶＶＶｉＶ 0403 0000 0 

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ ｊＶ 0404 0005 5 
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5-4. 写命Ҹ (W) 详述 

 

当Ң个人䅵算机和PLC写入˄或改ব˅各种数据时，使用写命Ҹ (W)Ǆ 

 

1) 写命Ҹ (W) 格式 

-写命Ҹ (W) 的报文部ߚ格式如ϟ： 

(基本格式部ߚ I 和 II ᇍ于所有命Ҹ和应答是相同的Ǆ) 

Ｖ

报文部ߚ 

㨐Ｖ 㨑Ｖ 㨒Ｖ 㨓Ｖ

＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ ＾ｍ＿Ｖ ＾ｎ＿Ｖ ＾ｏ＿Ｖ ＾ｇｆ＿Ｖ ＾ｇｇ＿Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ 写入的数据 

㨃Ｖ 㧜Ｖ 㧠Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ ｂＶ 㧜Ｖ 㧜Ｖ 㧞Ｖ 㧤Ｖ

ｋｍ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｊ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｈｙ～Ｖ ｉｆ～Ｖｉｆ～Ｖ ｉｈ～Ｖ ｉｎ～Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶ

ＶＶＶＶＶＶＶ- d: 表示写命ҸǄ固定Ў "W" (57H). 

- e: 指定写入˄改ব˅数据的首地址Ǆ 

- f: 指定写入˄改ব˅数据的数量Ǆ 

写入数据的数量固定Ў "0" (30H) ，1 个数据Ǆ    

- g: 指定写入 (改ব) 数据： 

1.  <, (2CH) >, 表示数据头Ǆ 

2.接着, 是写入数据Ǆ 

3. 数据⬅Ѡ进制数值组成,16 ԡ (1 个ᄫ) ϡ包小数点, 每 4ԡ转换成 ASCII ҷ码Ǆ 

4. 各数据的小数点ԡ置ϡ同Ǆ 

ＶＶ

ＶＶＶＶＶＶＶ- Ϟ述命Ҹ如ϟ： 

写入首命Ҹ地址    = 0400H                (十六进制数)   

= 0000 0100 0000 0000   (Ѡ进制数) 

写入数据的数量    = 0H                   (十六进制数) 

= 0000                  (Ѡ进制数)   

= 0                     (十进制数)  

(数据的实䰙数量)   = 1 个 (0+1) 

写入数据          = 0028                  (十六进制数)   

= 0000 0000 0010 1000   (Ѡ进制数) 

= 40                     (十进制数)   

数据地址 0400H, 写入 (改ব) 一个数据 (40: 十进制数)Ǆ 

Ｖ

Ｖ 数据地址 数据 

Ｖ 16 ԡ (1 个ᄫ)ＶＶ 16 ԡ (1 各ᄫ)ＶＶ

Ｖ 十六进制Ｖ 十进制Ｖ 十六进制Ｖ 十进制 
 

Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶ地址   (400H)        0 Ｖ 0400   1024   0028    40 

写入数据的数量Ｖ Ｖ 0401   1025   0078   120 

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ 一个(㧜㧝) Ｖ 0402   1026   001E    30 

Ｖ

Ｖ(2) 写命Ҹ(W)的ℷ常应答格式 

- 写命Ҹ(W) 的ℷ常应答格式˄报文部ߚ˅如ϟ： 

(基本格式部ߚ I 和 II ᇍ于所有命Ҹ和应答是相同的Ǆ) 

   Ｖ

报文部ߚ 

㨐Ｖ 㨑Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ

＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ ＾ｍ＿Ｖ

㨃Ｖ 㧜Ｖ 㧜Ｖ

ｋｍ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｆ～Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶ

ＶＶＶＶＶＶＶＶ- d (5)   : <W (57H)>, 表示写命Ҹ (W) 的应答Ǆ 

- e (6), (7): <00 (30H, 30H)>, 写命Ҹ (W) 的ℷ常应答Ǆ 

Ｖ
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Ｖ(3) 写命Ҹ(W)时的异常应答格式 

-写命Ҹ(W)时的异常应答格式如ϟ： 

(基本格式部ߚ I 和 II ᇍ所有命Ҹ和应答是一样的Ǆ) 

Ｖ

报文部ߚ 

㨐Ｖ 㨑Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ

＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ ＾ｍ＿Ｖ

㨃Ｖ 㧜Ｖ 㧥Ｖ

ｋｍ～Ｖ ｉｆ～Ｖ ｉｏ～Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶ

ＶＶＶＶＶＶＶＶ- d (5)  : <W (57H)>, 表示写命Ҹ(W)的应答Ǆ 

- e (6), (7)   : 异常响应ҷ码, 表示写命Ҹ (W)的异常应答Ǆ 

- 关于应答异常ҷ码，见 5-5. 应答ҷ码详述Ǆ 

Ｖ
5-5. 应答ҷ码详述 

 

1) 应答ҷ码类型 

- 通䆃读命Ҹ (R) 和写命Ҹ (W) 的应答总是包括应答ҷ码Ǆ 

- 应答ҷ码ߚ成两类 

 

ℷ常应答ҷ码 

应答ҷ码 

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ异常应答ҷ码 

 

- 应答ҷ码⬅Ѡ进制 8 ԡ数ᄫ组成 (0㨪255)Ǆ 

- 应答ҷ码类型如ϟ： 

Ｖ

应答ҷ码表Ｖ

应答ҷ码 

Ѡ进制  ASCⅡ 
ҷ码类型  ҷ码内容 

Ｖ

ｆｆｆｆＶｆｆｆｆＶ ＸｆＸｂＸｆＸ㧦ｉｆ～ｂｉｆ～Ｖ ℷ常应答Ｖ - ℷ常应答ҷ码Ｖ

Ｖ

0000 0111 "0","7"㧦30H,37H 报文格式错误 

- 当非 0㨪9 数ᄫ被指定Ў数据的数ᄫ时 

- 当包非 0㨪9 和 A㨪F 的十六进制数ᄫ时 

- 当逗号 ”，”没有在指定ԡ置时 

0000 1000 "0","8"㧦30H,38H 数值的数据地址错误 

- 当指定ϡᄬ在的地址时 

- 当写只读时 

- 当读只写时 

- 当非0指定给写命Ҹ的数据数量时 

0000 1001 "0","9"㧦30H,39H 数据错误 - 当写入数据超量程时 

0000 1010 "0","A"㧦30H,41H 执行命Ҹ错误 
- 当接收执行命Ҹ处于ϡ合䗖的状态时 (当RUN/STBY ߚ配

给 DI 时，执行 RUN/STBY 写命Ҹ) 

0000 1011 "0","B"㧦30H,42H 写方式错误 

- 当接收写命Ҹ处于ϡৃ能写数据的环境时 (例如在自动控制

时写手动输ߎ值) 

0000 1100 "0","C"㧦30H,43H 规格选择错误 - 当写命Ҹ包指定的规格或者选择时 

Ｖ

ＶＶＶ(2) 应答ҷ码的优先权 

应答ҷ码值Ԣ, 应答ҷ码优先权高 

当多个应答ҷ产生时, 返回优先权高的应答ҷ码 

 

Ｖ
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5-6. 通䆃数据地址详述 

 

1) 数据地址 

- ᇍ于数据地址, 16 ԡѠ进制数按每 4 ԡ组成 1 ԡ十六进制数表示Ǆ 

 

2) 关于读ߎ (读)/写入 (写) 

- R/W 表示数据ৃ读ǃৃ写Ǆ 

- R 是只读数据Ǆ 

- W 是只写数据Ǆ 

 

- 当只写数据地址指定Ў读命Ҹ (R) 时, 或当只读数据地址指定Ў写命Ҹ (W) 时, 表示Ў数据地址错误Ǆ 

异常应答ҷ码, ="0" , "8" (30H, 38H), 表示"报文部ߚ的数据格式,数据地址和数据数量错误"Ǆ 

 

3) 数据地址和数据数量 

- 当ϡ在数据地址表中的数据地址指定Ў首数据地址时, 表示Ў数据地址错误Ǆ异常应答ҷ码, ="0" , "8" (30H, 38H), 表示"报文

部ߚ的数据格式,数据地址和数据数量错误"Ǆ 

- 当增ࡴ数据地址超ߎ数据地址表的范围时, 总是将"0000 H" (30H, 30H, 30H, 30H) 做Ў应答数据Ǆ 

ＶＶ
Ｖ4) 数据 

- 因Ў每个 16 ԡ数据没有小数点, 所ҹϡ需要检查数据类型和小数点ԡ置Ǆ 
   

 

- 所有数据按Ѡ进制数ᄫ处理 (16 ԡ数ᄫ: -32768 㨪 32767). 

 

举例: ᏺ小数点数的表示方法 

十六进制数 

 20.0Ｖ  →Ｖ Ｖ 200Ｖ →Ｖ 00C8 

100.00Ｖ →Ｖ 10000Ｖ → 2710 
-40.00Ｖ →Ｖ -4000Ｖ →Ｖ F060 

 

 

 

 

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ
5) 选件的数据 

- 当选件没有ᅝ装，其参数数据地址ϡ在数据表中，用读˄R˅或者写˄W˅命Ҹ䆓问这些指定的地址时,异常应答ҷ码 "0", "C" (30H, 

43H) "表示选件错误"Ǆ 

 

6) 因Ў工作状态或者䆒置䗴成参数ϡ显示 

-因Ў工作状态或者䆒置䗴成参数ϡ显示, ℸ参数能够通过通䆃读ߎǄ 

然而, 写入时, 产生异常应答ҷ码"0" ,"B" (30H, 42H) "写方式错误Ǆ 

Ｖ

 

举例:  表达 16 ԡ数据的方法 

ϡ同进制的数据 

十进制数 十六进制数 

        0     0000 

        1     0001 

            

    32767     7FFF 

   -32768     8000 

   -32767     8001 

       

       -2     FFFE 

       -1     FFFF 
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6. MODBUS 通䆃协䆂概述  
 

MODBUS 有两种方式： RTU 方式和 ASCⅡ 方式Ǆ参见 4-6. 䆒置 BCC 运算类型Ǆ 

Ｖ

RTU 和 ASCⅡ 方式的比较 

项目 RTU ASCⅡ 

传䗕ҷ码 Ѡ进制 8 ԡ ASCⅡ 

错误检查 CRC-16 LRC 

起始ԡ 1 ԡ 

数据长度 8 ԡ 7 ԡ / 8 ԡ 

校验ԡ 无 / 偶校验 / 奇校验 

停ℶԡ 1 ԡ 

起始ᄫ符 无 ":"(3AH) 

结束ᄫ符 无 CR(0DH)+LF(0AH) 

数据时间间隔 小于 28 ԡ传输时间 小于1秒 

 

6-1. 通䆃ℹ骤 

1)ЏҢ之间的关系 

- 个人䅵算机和 PLC 是Џ边Ǆ 

- MAC10 是Ң边Ǆ 

- 通䆃ҢЏ边的通䆃命Ҹ开始, 到Ң边的通䆃应答完成Ǆ 

然而, 当异常发生时没有通䆃应答, 例如，通䆃格式错误或 BCC 错误等Ǆ 

2) 通䆃ℹ骤 

Џ边发䗕通䆃命Ҹ，Ң边应答Џ边，传回通䆃命Ҹ应答, 完成通䆃ℹ骤Ǆ 

3) 通䆃数据 

RTU 方式按 8 ԡѠ进制传输Ǆ 

在 ASCII 方式中, RTU 的 8 ԡѠ进制ব换Ў两个ᄫ符的 ASCII ҷ码并传输Ǆ 

 

RTU 方式 

 

 

 

 

Ｖ Ｖ Ｖ ASCⅡ方式 

 

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ      Ｘ0ＸＶ ＶＶＶＶＸ㧝ＸＶＶＶＶＶＸ2ＸＶＶＶＶＶＶＸ3ＸＶＶＶＶＶＶＶＸ4ＸＶＶＶＶＶＶＸ5ＸＶＶＶＶＶＶＸAＸＶＶＶＶＶＶＶＸBＸ 

 4) 信息比较 

RTU 方式仅⬅一条信息组成Ǆ 

ASCII 方式⬅起始ᄫ符":" (3AH) + 信息  + 结束ᄫ符, CR (0DH) +LF (0AH). 

信息 

 

RTU 方式 

 

Ｖ Ｖ Ｖ ASCⅡ方式 

 
5) 超时 

- RTU 方式 

当信息停ℶ超过相当于 28 ԡ的传输时间时, 视Ў信息结束Ǆ 

当在信息传䗕过程中产生相当于 28 ԡ的时间空白时, 视Ў信息超时Ǆ这是非完整信息, 因ℸ，Ң表没有应答Ǆ 

* 参考: 相当于 28 ԡ的时间 (单ԡ = ms)   

1200bps:23.4Ｖ 2400bps:11.7Ｖ 4800bps:5.9Ｖ 9600bps:3.0Ｖ 19200bps:1.5Ｖ 38400bps:0.8 

- ASCⅡ 方式 

在接收到起始ᄫ符后, 当 1 秒内没有接收到结束ᄫ符时视Ў超时Ǆ并等待ϟ一个命Ҹ (新的起始ᄫ符)Ǆ 

ＶＶ

㧜㧝㧴Ｖ 㧞㧟㧴Ｖ 㧠㧡㧴Ｖ 㧭㧮㧴Ｖ

㧟㧜㧴 㧟㧝㧴 㧟㧞㧴 㧟㧟㧴 㧟㧠㧴 㧟㧡㧴 㧠㧝㧴 㧠㧞㧴 

信息 

㧦 信息 CR 㧸㧲 
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  6-2. 通䆃格式 

1) 信息比较 

RTU 和 ASCⅡ 方式的 MODBUS 信息比较如ϟ： 

所有信息按十六进制处理Ǆ 

 

Ң地址Ｖ

能ҷ码Ｖࡳ

数据 

错误检查Ｖ

 

2) 通䆃命Ҹ格式 (MODBUS:  按 RTU 介绍，因Ў RTU 是基础) 

-Џ机的信息长度固定，Ϣࡳ能ҷ码无关Ǆ 

 

      Ң地址 

 

 能ҷ码                         错误检查ࡳ

 

数据 1      数据 2 

 

 

 
   3)  通䆃应答格式 (MODBUS: 按 RTU 介绍，因Ў RTU 是基础) 

- Ң机的信息长度পއ于ࡳ能ҷ码Ǆ 

 

 能ҷ码   03Hࡳ

        Ң地址 

 

 能ҷ码                              错误检查ࡳ

 

数据的ᄫ节数 

 

读ߎ数据 

 

㨍Ｖ 㨎Ｖ Ｖ 㨒Ｖ Ｖ 㨓Ｖ Ｖ 㨑Ｖ

          

＾ｇ＿Ｖ ＾ｈ＿Ｖ Ｖ ＾ｉ＿Ｖ Ｖ ＾ｊ＿Ｖ ＾ｋ＿Ｖ Ｖ ＾ｌ＿Ｖ ＾ｍ＿Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｉ～Ｖ Ｖ ｆｈ～Ｖ  ｆｆ～ ｙｎ～  ｘｏ～ ｚｈ～ 

 
Ｖ Ｖ Ｖ  能ҷ码   06H.08Hࡳ

Ң地址 

 

 能ҷ码                          错误检查ࡳ

 

数据 1     数据 2 

 

㨍Ｖ 㨎Ｖ Ｖ 㨏Ｖ 㨐Ｖ Ｖ 㨑Ｖ

          

＾ｇ＿Ｖ ＾ｈ＿Ｖ Ｖ ＾ｉ＿Ｖ ＾ｊ＿Ｖ ＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ Ｖ ＾ｍ＿Ｖ ＾ｎ＿Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｌ～Ｖ Ｖ ｆｉ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｌｊ～Ｖ Ｖ ｎｎ～Ｖ ｌｋ～Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｎ～Ｖ Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｜｜～Ｖ ｜｜～Ｖ Ｖ ｛ｇ～Ｖ ｘｘ～Ｖ

 

㨍Ｖ 㨎Ｖ Ｖ 㨏Ｖ 㨐Ｖ Ｖ 㨑Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

＾ｇ＿Ｖ ＾ｈ＿Ｖ Ｖ ＾ｉ＿Ｖ ＾ｊ＿Ｖ ＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ Ｖ ＾ｍ＿Ｖ ＾ｎ＿Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｉ～Ｖ Ｖ ｆｉ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｉ～Ｖ Ｖ ｆｋ～Ｖ ｎ｜～Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｌ～Ｖ Ｖ ｆｉ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｌｊ～Ｖ Ｖ ｎｎ～Ｖ ｌｋ～Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｎ～Ｖ Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｜｜～Ｖ ｜｜～Ｖ Ｖ ｛ｇ～Ｖ ｘｘ～Ｖ
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a: Ң地址 

- Џ机传䗕的信息被所有䖲接的Ң机接收Ǆ仅Ϣ信息的Ң地址ᇍ应的Ң机应答信息Ǆ 
 

- 在 MAC3 & MAC50 中, ৃҹ指定 1㨪255 (01 H㨪FFH)ЎҢ地址Ǆ 

注意: 在 MODBUS 协䆂中, ৃҹ指定的地址是 1㨪247 (01 H㨪F 7H) 

 

b: ࡳ能ҷ码  
- ҷ码号表示执行的ࡳ能Ǆ 

Ｖ

 能ࡳ 能ҷ码ࡳ

㧜㧟㧴 数据读ߎ 

㧜㧢㧴 数据写 

㧜㧤㧴 循环测试 

      

     c: 数据 1 

       - Ϣࡳ能ҷ码相关的数据Ǆ 

     d: 数据 2 

-Ϣࡳ能ҷ码相关的数据Ǆ 

Ｖ

 能ҷ码 数据 1 内容 数据 2 内容ࡳ

㧜㧟㧴 数据地址 读ߎ的数量 

㧜㧢㧴 数据地址 写入数据 

㧜㧤㧴 固定Ў 0000H 任意数据 

 

      e: 错误检查 

-  MODBUS 方式的错误检查系统Ǆ 

RTU 方式     : CRC-16 

ASCⅡ 方式   : LRC 

- 详见 6-3. 错误检查  

 
     f: 数据ᄫ节的数量 

- 数据读ߎ时的数据ᄫ节数量Ǆ 

- 读ߎ数据ҹᄫЎ单ԡ，读ߎᄫ节是ᄫ的2倍Ǆ 

  

读ߎ数据的数量 数据的ᄫ节数 

十进制 

 

十六进制 十进制 

 

十六进制 

1 01H 2 02H 

2 02H 4 04H 

3 03H 6 06H 

4 04H 8 08H 

5 05H 10 0AH 

6 06H 12 0CH 

7 07H 14 0EH 

8 08H 16 10H 

9 09H 18 12H 

10 0AH 20 14H 

 
 g: 读ߎ数据 

-读ߎ插入的数据 

       - 读ߎ数量, 数据长度是ব量并且没有数据中断Ǆ 

        读ߎ数量Ў: 1 = 2 ᄫ节, 3 = 6 ᄫ节,  10 = 20 ᄫ节Ǆ 

 

Ｖ

Ｖ
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6-3. 错误检查 

在传䗕边䅵算错误检查，将䅵算结果䰘ࡴ到信息的结尾处Ǆ 

在接收边将接收到的信息进行错误检查䅵算Ǆ 

检查䅵算的错误检查结果是否Ϣ接收的错误检查相同Ǆ 

如果检查结果匹配, 输入的信息判Ўℷ确, 开始接ফ应答工作Ǆ 

如果ϡ同, 判断数据异常, Ң机没有应答Ǆ 
   (1)CRC-16 

CRC-16 是 2 ᄫ节 (16 ԡ) 错误检查ҷ码Ǆ 

按ϟ述ℹ骤䅵算ҢҢ地址开始到数据结束的 CRC-16Ǆ 

 

1. 用FFFFH初始化 CRC 寄ᄬ器Ǆ 

2. 用 CRC 寄ᄬ器Ϣ信息的第一个 1 ᄫ节异或Ǆ 

䅵算结果写入 CRC 寄ᄬ器Ǆ 

3. 右移 CRC 寄ᄬ器 1 ԡǄ 

4. 如果移ߎԡ是 1,  CRC 寄ᄬ器Ϣ A001H 异或Ǆ 

䅵算结果写入 CRC 寄ᄬ器Ǆ 

5. 重复 3. 和 4. 直到移ԡ8次Ǆ 

6. CRC 寄ᄬ器Ϣ信息的ϟ一个ᄫ节异或Ǆ 

䅵算结果写入 CRC 寄ᄬ器Ǆ 

7. ᇍ所有数据重复执行3.㨪 6. Ǆ 

8. 䅵算直到数据ᄫ节结束Ǆ将䅵算的 CRC 寄ᄬ器值按Ԣԡ和高ԡ排列ߚ配到信息的尾Ǆ 

 

(2) LRC 

按ϟ述ℹ骤䅵算ҢҢ地址开始到数据结束的LRCǄ 

    (注意: 用RTUѠ进制执行LRC, 结果转换成 ASCⅡ ҷ码)  

 

1. Ң数据头(Ң地址)到数据结束执行累ࡴǄ 

当䅵算结果超过 FFH 时, 超过 100H 的值被忽略Ǆ(153H 处理Ў 53H)   

2. 累ࡴ结果按ԡ求ড, 结果1ࡴǄ 

3. Ϟ述方法产生 LRC ҷ码Ǆ 

4. LRC ҷ码ߚ配到信息的结尾, বЎ ASCⅡ ҷ码ᄫ符Ǆ 
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6-4. 数据读ߎ (ࡳ能ҷ码 03H) 详述 

当用个人䅵算机或PLC读ߎ各种数据时使用ࡳ能ҷ码 03HǄ 

 

(1) 数据读ߎ格式 

- 数据读ߎ时的格式如ϟ: 

㨍 㨎  㨏 㨐  㨑 

          ASCⅡ 方式的检查ҷ码 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8) (7), (8) 部ߚ如ϟ 

01H 03H  04H 00H 00H 03H  04H FBH LRC:F5HＶ

ＶＶＶＶＶＶ

ＶＶＶＶＶa: Ң地址 

b: 数据读ࡳߎ能ҷ码 

c: 读ߎ数据首地址 

d: Ң首地址读ߎ的数据数量 

* ৃҹ读ߎ的数据数量是 1㨪10Ǆ 

因ℸ, Ѡ进制ҷ码是 0001H㨪000AHǄ如果数据数量ϡ是Ϟ述范围，返回错误ҷ码Ǆ 
 

ＶＶＶＶＶe: 错误检查 

 

- Ϟ述命Ҹ如ϟ： 

读ߎ数据地址         = 0400H     (十六进制)   

读ߎ数据数量         = 0003H     (十六进制)   

数据读ߎҢ数据地址 0400H 开始Ǆ 

Ｖ

ＶＶＶ(2) 读ߎ数据时的ℷ常应答格式 

- ᇍ于ࡳ能ҷ码 03H 的读ߎ数据格式如ϟ： 

㨍 㨎  㨒  㨓  㨑 

     0400H 0401H 0402H    ASCⅡ 方式的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5) (6) (7) (8) (9)  (10) (11) (10), (11) 部ߚ如ϟ 

01H 03H  06H  00H 1EH 00H 78H 00H 1EH  89H 66H LRC:42H 

Ｖ

a: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

f: 读ߎ数据的ᄫ节数量 

* 3 个数据读6  ,ߎ 个ᄫ节读ߎ. 因ℸ, 它是 06HǄ 

g: 读ߎ数据 

1.  Ϣ读ߎ数据数量同样的数据Ң数据首地址开始依次读ߎǄ 

2.  数据间ϡ插入任何其他数据Ǆ 

3.  1 个数据⬅ 16 ԡѠ进制数据(1 个ᄫ)组成，ϡ包小数点Ǆ 

4. Ｖ 每个数据䱤特定的小数点ԡ置Ǆ 

e: 错误检查 

 

Ｖ 数据地址 数据 

 16 ԡ (1 ᄫ)  16 ԡ (1 ᄫ)  

读ߎ数据首地址 十六进制 十六进制 十进制 

(0400H)              1 0400 001E 30 

读ߎ数据数量                2 0401 0078 120 

(0003㧴㧦3)           3 0402 001E 30 

Ｖ

Ｖ(3) 数据读ߎ时的异常应答格式 

㨍 㨎  㨔  㨑 

       ASCⅡ 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5)  (4), (5) 部ߚ如ϟ 

01H 83H  03H  01H 31H LRC: 79H 

ＶＶＶＶＶＶ

ＶＶＶＶＶa: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

 能ҷ码+80H Ǆ 它表示异常应答Ǆࡳ错时, 显示Ў 接收的ߎ *

h: 错误ҷ码 

* 关于错误ҷ码详见 6-8. 错误信息 

e: 错误检查 

Ｖ
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  6-5. 数据写入 (ࡳ能ҷ码 06H) 详述 

 

Ң个人䅵算机ǃPLC 等写入˄改ব˅各种数据时使用ࡳ能ҷ码 06H Ǆ  

 

(1) 数据写入格式 

- 数据写入时格式如ϟ： 

Ｖ

㨍 㨎  㨏 㨐  㨑 

          ASCⅡ 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8) (7), (8) 部ߚ如ϟ 

01H 06H  03H 00H 00H 64H  88H 65H LRC: 92H 

 

a: Ң地址 

b: 数据写入ࡳ能ҷ码 

c: 写入数据地址 

d: 写入数据 

1.  数据⬅ 16 ԡѠ进制数据组成 (1 个ᄫ)，ϡ包括小数点Ǆ 

2.  每个数据有䱤的小数点ԡ置Ǆ 

e: 错误检查 

 

- Ϟ述命Ҹ如ϟ： 

写入数据首地址   = 0300H     (十六进制)   

写入数据         = 0064H     (十六进制)   

= 100       (十进制)   

指定写入数据地址, 0300H (100:10 十进制)Ǆ 

Ｖ

Ｖ 数据地址 数据 

Ｖ 16 ԡ (1 个ᄫ) 16 ԡ (1 个ᄫ) 

Ｖ 十六进制 十六进制 十进制 

地址 (0300H) 0300 0064 100 

写入数据 (0064H) 0301 0000 0 

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ ＶＶＶＶＶＶＶ 0302 0000 0 

Ｖ

ＶＶＶ(2) 写入数据时的ℷ常应答格式 

- ᇍ于ࡳ能ҷ码 06H 的ℷ常应答格式如ϟ： 

Ｖ

㨍 㨎  㨏 㨐  㨑 

          ASCⅡ方式时的错误检查 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8) (7), (8) 部ߚ如ϟ 

01H 06H  03H 00H 00H 64H  88H 65H LRC: 92H 

* 应答格式ϢЏ机写入的信息是一样的Ǆ 

 

(3) 数据写入时的异常应答 

㨍 㨎  㨔  㨑 

       ASCⅡ方式时的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5) (4), (5) 部ߚ如ϟ 

01H 86H  02H  C3H A1H LRC: 77H 

Ｖ Ｖ Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ a: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

 能ҷ码 + 80H Ǆ他表示异常应答Ǆࡳ错时,  表示Ў接收ߎ *

h: 错误ҷ码 

*关于错误ҷ码详见 6-8. 错误信息 

e: 错误检查 

Ｖ
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6-6. 循环测试 (ࡳ能ҷ码 08H) 详述 

 

 能ҷ码 08H Ң机返回ҢЏ机发䗕的信息Ǆࡳ

用于在Џ机和Ң机之间的通䆃诊断Ǆ 

 

 (1) 循环格式 

- 循环测试时的格式如ϟ： 

 

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

a: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

c: 测试ҷ码 

* 固定Ў 0000H 

d: 任意数据 

* 任意 16 ԡ数据： 0000H㨪FFFFH  

e: 错误检查 

 

(2) 循环ℷ常应答格式 

- ᇍࡳ能ҷ码 08H 的ℷ常应答格式如ϟ： 

 

㨍 㨎  㨏 㨐  㨑 

          ASCII 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8)  (7), (8) 部ߚ如ϟ 

01H 08H  00H 00H FFH FFH  E1H BBH LRC:F9H 

 *应答格式ϢЏ机写入的信息是一样的Ǆ 

 

(3) 循环时的异常应答格式 

㨍 㨎  㨔  㨑 

       ASCII 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5) (4), (5) 部ߚ如ϟ 

01H 88H  02H  C7H C1H LRC:75H 

Ｖ

a: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

* 错误时, 表示Ў接收ҷ码 +80H Ǆ表示异常应答Ǆ 

h: 错误ҷ码 

*关于错误ҷ码详见 6-8. 错误信息 

e: 错误检查 

 

6-7. 无应答的条件 

 

当ϟ述异常被识ߎ߿后，Ң机没有应答Ǆ 

- 当发生硬件错误时 (溢ߎǃᏻ和奇偶错误)   

- 当Ң地址ϡ同时 

- 当信息的数据间隔过长时 

(RTU: 等效时间大于 28 ԡ  ASCⅡ: 大于 1 秒) 

- 当 CRC-16 或 LRC ϡ同时 

- 当Џ机的信息ϡ标准时(信息过长等) 

Ｖ

Ｖ

㨍 㨎  㨏 㨐  㨑 

          ASCII 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8)  (7), (8) 部ߚ如ϟ 

01H 08H  00H 00H FFH FFH  E1H BBH LRC:F9H 
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6-8. 错误信息详述 

 

当检测到非响应条件ҹ外的错误时，应答相应错误类型的错误ҷ码Ǆ  

 

Ｖ(1) 异常应答格式 

㨍 㨎  㨔  㨑 

       ASCⅡ 方式时的错误检查 

(1) (2)  (3)  (4) (5)  (4), (5) 部ߚ如ϟ 

01H 83H  03H  01H 31H LRC:79H 

 

     a: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

错误时, 表示Ў接收ࡳ能ҷ码 +80H Ǆ表示异常应答Ǆ 

h: 错误ҷ码 

* 见ϟ表 

e: 错误检查 

 

错误检查 错误内容 

㧜㧝㧴Ｖ  能ҷ码错误ࡳ

- 当接收到的ࡳ能ҷ码非ℷ常时 

(ϡ是ᇍ应的3种之一,< 03H, 06H, 08H>)   

㧜㧞㧴Ｖ 地址错误 

- 当写入只读地址时 

- 当读ߎ只写地址时 

- 当循环测试时的测试ҷ码ϡ是 0000H 时 

- 当指定ϡᄬ在的读ߎ或写入的地址时 

(包括没有ᅝ装的选件)   

㧜㧟㧴Ｖ 数据错误 

- 当写入数据超ߎ写入数据的范围时  (例如，当写入非 0 和 1 用于 AUTO/MANU 

   (换等ߛ

- 当写入值已经被其他地址的值填充时, 这种情况仅䗖用于排异性䆒置 (DI 䗖合这种

情况)   

- 当读ߎ数据的数量Ϣৃҹ读ߎ的数量ϡ一致时(ᇍ于 MAC3/MAC50, 允许读ߎ数

量Ў 1㨪10) 

 当读ߎ数量是0 或超过 11 时，产生错误应答ҷ码 

-  在ϡ允许改ব的情况ϟݡ写入参数时 (例如: 在用按键操作改ব时，窗口无显示或

ϡ能改ব) 

Ｖ

ＶＶＶ(2) 错误ҷ码的优先㑻 

 

错误ҷ码值越小优先㑻越高Ǆ当多个错误ҷ码同时产生时, 返回优先㑻߿高的错误ҷ码Ǆ 
 

例如: 即使同时ᄬ在数据错误和地址错误, 当检测到ࡳ能ҷ码错误时返回 01H Ǆ 

Ｖ

Ｖ



ｃ ｈｊ ｃ 

Ｖ6-9. 通䆃数据地址详述 

 

   (1) 数据地址 

      - ᇍ于数据地址, 用十六进制数表示Ѡ进制数 (16 ԡ) Ǆ 

 

   (2) 关于读ߎ (读)/写入 (写) 

- R/W 表示数据ৃҹ读ߎ和写入Ǆ 

- R 表示只读ߎ数据Ǆ 

- W 表示只写入数据Ǆ 

- 当只写数据地址指定Ў数据读ߎ时 (ࡳ能ҷ码 03H), 

-当只读数据地址指定Ў数据写入时(ࡳ能ҷ码 06H), 它产生地址错误并产生错误ҷ码 02HǄ 

 

   (3) 数据地址和数据的数量 

- 当定义的数据地址被指定Ў首地址时, 产生地址错误并产生错误ҷ码 02H Ǆ 

- 当增ࡴ的数据地址超ߎ数据地址表时, 总是返回数据 0000 H Ǆ 

 

   (4) 数据 

- 因Ў每个数据没有小数点 (16 ԡ数据), 需要检查数据类型和小数点Ǆ 

(参见使用手ݠ)  

      - 在数据单ԡЎ数ᄫ时, 量程އ定了小数点ԡ置Ǆ 

      - 所有数据按Ѡ进制数ᄫ处理 (16 ԡ数ᄫ: -32768 㨪 32767). 

    

例如: 表示ᏺ小数点数据的方法 

十六进制 

20.0  →   200  → 00C8 

100.00  → 10000 →  2710 

-40.00  →  -4000 →  F060 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   (5) Ϣ选件有关的参数 

- 当指定没有ᅝ装选件的参数地址时, 产生读命Ҹ (R) 和写命Ҹ (W)错误Ǆ返回错误ҷ码 02H Ǆ 

    

   (6) 因Ў工作特性或䆒置规格在工作窗口中ϡ显示的参数 

-因Ў工作特性或䆒置规格在工作窗口中ϡ显示的参数, ৃҹ用通䆃读ߎǄ  

然而, 写入时产生数据错误Ǆ返回错误ҷ码 03H Ǆ 

 
 

表达 16 ԡ数据的方法 

数据 

十进制 十六进制 

        0     0000 

        1     0001 

            

    32767     7FFF 

   -32768     8000 

   -32767     8001 

       

       -2     FFFE 

       -1     FFFF 
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7. 通䆃数据地址表  
数据   
地址 䆒置范围 R/W 

(Hex)   

0040 系列ҷ码 1   "M","A"  4DH,41H R 

0041 系列ҷ码 2   "C","A"   43H,41H R 

0042 系列ҷ码 3   外形尺ᇌ  "A" , "0"  41H,30H  (MAC10 只有"A0")  R 

0043 系列ҷ码 4   输入类型 + 控制输1 ߎ   R 

 

 系列 4 详细 码数据代  

输入 

规格 

输ߎ 

规格 
地址 

  0043H 

M  
"M" 4D

H 
 

I  "I"  49H  

 C  
"C" 43

H 

 S  "S" 53H 

 I  "I" 49H 

 

0044 软件版本ҷ码 1  R 

0045 软件版本ҷ码 2 R 

- 软件版本用4ԡ数ᄫ表示Ǆ小数点放在数据地址 0044 和 0045 之间Ǆ 

例如：版本 1.00         地址       H  L    H   L 

0044       "0","1"   30H, 31H  
0045       "0","0"   30H, 30H 

0046 选件ҷ码      џ件输ߎ + 通䆃 R 

   选件详细数据ҷ码Ǆ 

通䆃 地址 
џ件 

 0046H 

N N 
"N" 4E

H 
"N" 4E

H 

1 R "1" 31H "R" 52H 

2  “2” 32H  

 

0100 P步 测量值        在量程范围内  HHHH,CJHH,b---:7FFFH  LLLL,CJLL:8000H R 
0101 执行 SV 值      在 SV 限幅范围内 R 

0102 控制输1 ߎ Ｖ 0.0㨪100.0 R 
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0104 

工作状态 
D15Ｖ D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1     D0 
0     0     0    0     0     0   AT/W  0    0     0    0     0     0  STBY  MAN  AT 

* AT/W：AT 待机时ON   STBY:  脱机 (复ԡ)时ON 

MAN：手动时ON      AT : AT 执行时ON  

R 

数据   
地址 䆒置范围 R/W 

(Hex)   

0105 

џ件输ߎ 

D15Ｖ D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1   D0 
0     0     0     0    0     0    0     0    0     0     0    0     0    0    EV2  EV1 

* EV 2: EV 2 LED 亮时ON 

EV 1: EV 1 LED 亮时ON 

R 

0106 执行 FIX  SV  No,1-4                                          R 

Ｖ

010D 

自锁状态 
D15Ｖ D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1   D0 
0     0    0     0     0     0    0     0    0     0     0    0    0     0   EV2  EV1 

* 在自锁操作状态中,自锁时相应џ件ԡবЎ ON 

R 

010E 

继电器 ON/OFF 状态 

D15Ｖ D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1   D0 
0     0     0    0     0     0    0     0     0    0    0     0    0     0   EV2  EV1 

* 当џ件继电器接点吸合时，相应ԡবЎ ON 

R 

 

0110 џ件定时器1    运行时间   0㨪600    -1：表示 END R 

0112 џ件定时器2    运行时间   0㨪600    -1：表示 END R 

 

0180 固定 FIX SV No, 1-4                                   W 

 

0182 控制输1 ߎ  手动䆒置范围    0.0㨪100.0  (仅在手动时) W 

0184 AT 执行                               OFF: 0           ON: 1 W 

0185 AUTO/MAN  ߛ换                   AUTO: 0       MAN: 1 W 

0186 RUN(RST)/STBY ߛ换                 RUN: 0   STBY(RST):1 W 

 

0198 自锁释放           无自锁释放: 0     EV 1 释放: 1     EV 2 释放: 2         ALL 释放: 4  W 
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0300 FIX 定值方式     SV 1         在 SV 限幅值内 R/W 

0301 FIX 定值方式     SV 2         在 SV 限幅值内 R/W 

0302 FIX 定值方式     SV 3         在 SV 限幅值内 R/W 

0303 FIX 定值方式     SV 4         在 SV 限幅值内 R/W 

 

030A 
SV ϟ限值       在量程内 

(输入刻度ϟ限～SVϞ限 -1) 
R/W 

030B 
SV Ϟ限值       在量程内 
                            (SV ϟ限值 +1 ～输入刻度Ϟ限) 

R/W 

 

0400 比例ᏺ                OFF:0  0.1㨪999.9 R/W 

0401 积ߚ时间Ｖ Ｖ          OFF:0    1㨪6000 R/W 

0402 微ߚ时间              OFF:0    1㨪3600 R/W 

0403 手动积ߚＶ            -50.0㨪50.0 R/W 

0404 ԡ式动作灵敏度˄ϟ限˅   1㨪999 R/W 

0405 输ߎ限幅ϟ限Ｖ    Ｖ Ｖ   0.0㨪99.9 R/W 

0406 输ߎ限幅Ϟ限  Ｖ      Ｖ 0.1㨪100.0 R/W 

0407 

OUT1-PID 

ԡ式动作灵敏度˄Ϟ限˅ Ｖ 1㨪999 R/W 
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数据   
地址 䆒置范围 R/W 
(Hex)   

0500 џ件工作方式           见џ件ҷ码表 R/W 

0501 

џ件报警值            见џ件ҷ码表 

* 在 SHIMAX 标准协䆂时 

如果џ件方式Ў NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, ℸ参数无效Ǆ  

范围：  -1999㨪9999 

R/W 

0502 报警回差             1～ 999 R/W 

0503 报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2  R/W 

0505 

џ件自锁 / 输ߎ特性 

D15-8           D7-0 

自锁          输ߎ特性 

* џ件自锁的 ON/OFF 在高 8 ԡ,  输ߎ特性的 NO/NC 在Ԣ 8 ԡ 

自锁   OFF: 0  ON: 1   输ߎ特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

0506 报警ON延时时间     OFF: 0，1 㨪 8000 R/W 

0507 

EV1 

报警OFF延时时间     OFF: 0， 1 㨪 8000  R/W 

 

0508 џ件工作方式           见џ件ҷ码表 R/W 

0509 

џ件报警值            见џ件ҷ码表 

* 在 SHIMAX 标准协䆂时 

如果џ件方式Ў NON, So, Run, Stp, P_E, End, Hold, Prog, ℸ参数无效Ǆ  

范围：  -1999～9999 

R/W 

050A 报警回差             1～ 999 R/W 

050B 报警待机方式 OFF: 0， 1 ～ 2 R/W 

050D 

џ件自锁 / 输ߎ特性 

D15-8           D7-0 

自锁          输ߎ特性 

* џ件自锁的 ON/OFF 在高 8 ԡ,  输ߎ特性的 NO/NC 在Ԣ 8 ԡ 

自锁   OFF: 0  ON: 1   输ߎ特性   NO: 0  NC: 1 

R/W 

050E 报警ON延时时间     OFF: 0，1 㨪 8000 R/W 

050F 

EV2 

报警OFF延时时间     OFF: 0， 1 㨪 8000  R/W 

 



ｃ ｈｏ ｃ 

 

05B0 通䆃ᄬ储方式Ｖ Ｖ RAM:0Ｖ MIX:1Ｖ ROM:2 R/W 

 

0600 控制输1 ߎ 的输ߎ特性Ｖ RA:0Ｖ DA:1 R/W 

0601 控制输1 ߎ 的比例周期Ｖ 0.5㨪120.0 (ߚ辨率 0.5) R/W 

060A 控制输1ߎ 软启动   OFF:0 0.5㨪120.0 (ߚ辨率0.5) R/W 

 

0611 按键锁          Ｖ Ｖ OFF:0 1㨪3ǃ5      R/W 

0612 Ϟ电执行方式        0㧦EEP  1㧦STBY  2㧦RUN R/W 

 

0700 PV 增益修ℷ      Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ  -500㨪500 R/W 

0701 PV 偏移         Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ -500㨪500 R/W 

0702 PV 滤波           Ｖ Ｖ Ｖ  Ｖ Ｖ 0㨪100 R/W 

 

0704 输入温度单ԡ         ℃:0   R 

0705 量程           Ｖ     8-1.见量程ҷ码表 R/W 

 

0707 小数点ԡ置          ****:0   ***.*:1   **.**:2   *.***:3 R/W 
0708 输入刻度ϟ限      -1999㨪9989 R/W 

0709 输入刻度Ϟ限      输入刻度ϟ限 +10㨪9999 R/W 

070F 热电偶断线显示    H:0    L:1 R/W 

 

0B80 џ件1   延时方式   0：延时  1：定时器1  2：定时器2 R/W 

0B81 џ件1   定时器ON时间   1㨪600 R/W 

0B82 џ件1   定时器OFF时间  0㨪600 R/W 

0B83 џ件1   定时器时间单ԡ   0：秒   1：ߚ R/W 

0B88 џ件2   延时方式    0：延时  1：定时器1  2：定时器2 R/W 

0B89 џ件2   定时器ON时间   1㨪600 R/W 
0B8A џ件2   定时器OFF时间  0㨪600 R/W 

0B8B џ件2   定时器时间单ԡ   0：秒   1：ߚ R/W 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

8. 补充说明 
8-1. 量程ҷ码表 

           

量程Ｖ
输入Ｖ ҷ码Ｖ ᄫ符Ｖ

范围Ｖ 单ԡＶ

㧜㧝Ｖ 㧷㧝Ｖ Ｖ ＶＶＶＶｆＶＶＶ㨪ＶｇｉｆｆＶ

㧜㧞Ｖ 㧷㧞Ｖ ＶＶＶＶｃｋｆｄｆＶ㨪ＶｏｏｏｄｏＶ

㧜㧟Ｖ 㧶㧝Ｖ ＶＶＶＶＶＶｆＶＶＶ㨪ＶｌｆｆＶ
热电偶Ｖ

㧜㧠Ｖ 㧶㧞Ｖ ＶＶＶＶＶＶｆｄｆＶ㨪ＶｌｆｆｄｆＶ

㧜㧡Ｖ 㧼㧝Ｖ ＶＶＶｃｇｆｆｄｆＶ㨪ＶｈｆｆｄｆＶ

㧜㧢Ｖ 㧼㧞Ｖ ＶＶＶＶＶｃｇｆｆＶ㨪ＶｈｆｆＶ

㧜㧣Ｖ 㧼㧟Ｖ ＶＶＶｃｇｏｏｄｏＶ㨪ＶｉｆｆｄｆＶ
铂电阻Ｖ

㧜㧤Ｖ 㧼㧠Ｖ ＶＶＶＶＶｃｈｆｆＶ㨪ＶｉｆｆＶ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

℃Ｖ自 

⬅ 

输 

入Ｖ

mVＶ 㧜㧥Ｖ M㧝Ｖ ｆＶ㨪ＶｋｆmV 

㧝㧜Ｖ Mｗ㧝Ｖ ｊＶ㨪ＶｈｆmｗＶ
电流Ｖ mｗＶ

㧝㧝Ｖ Mｗ㧞Ｖ ｆＶ㨪ＶｈｆmｗＶ

显示Ϟǃϟ限ৃ䆒 

ϟ列参照 

 

   mV，mｗ输入的的测量范围，显示Ϟǃϟ限能在ϟ列任意䆒定范围内使用 

通过刻度ࡳ能，量程ৃ按ϟ述范围䆒置： 

刻度范围 㪑   - 㪈㪐㪐㪐 ～ 㪐㪐㪐㪐 数ᄫ   

    刻度差 㪑      㪈㪇 ～㪈㪇㪇㪇㪇 数ᄫ 

  刻度ϟ限 < 刻度Ϟ限 

Ｖ  

 

 



ｃ ｉｆ ｃ 

8-2. џ件ҷ码表 

Ｖ 报警类型 ҷ码 初值 䆒置范围 

Ｖ 无 㧜 㧙㧙㧙㧙㧙㧙㧙 㧙㧙㧙㧙㧙㧙㧙㧙㧙㧙㧙 

Ｖ 绝ᇍ值Ϟ限 㧝 量程Ϟ限 在量程内 

Ｖ 绝ᇍ值ϟ限 㧞 量程ϟ限 在量程内 

Ｖ 超量程 㧟 超量程时䖲续输ߎ 

Ｖ Ϟ偏差 㧠 2000 数ᄫ -1999  㨪  2000 数ᄫ 

Ｖ ϟ偏差 㧡 -1999 数ᄫ -1999  㨪  2000 数ᄫ 

Ｖ 偏差内 㧢 0 数ᄫ 0  㨪  2000 数ᄫ 

Ｖ 偏差外 㧣 2000 数ᄫ 0  㨪  2000 数ᄫ 

Ｖ RUN 信号 㧤 RUN 执行时䖲续输ߎ 

Ｖ

9. ASCⅡҷ码表 
Ｖ 㨎㧣㨪㨎㧡Ｖ 㧜㧜㧜Ｖ 㧜㧜㧝Ｖ 㧜㧝㧜Ｖ㧜㧝㧝Ｖ㧝㧜㧜Ｖ㧝㧜㧝Ｖ㧝㧝㧜Ｖ㧝㧝㧝Ｖ

㨎㧠㨪㨎㧝ＶＶ 㧜Ｖ 㧝Ｖ 㧞Ｖ 㧟Ｖ 㧠Ｖ 㧡Ｖ 㧢Ｖ 㧣Ｖ

㧜㧜㧜㧜Ｖ 㧜Ｖ NULＶ Tｙｍ＾ｚL｛＿Ｖ 㧿㧼Ｖ 㧜Ｖ 㧬Ｖ 㧼Ｖ 㨌Ｖ 㨜Ｖ

㧜㧜㧜㧝Ｖ 㧝Ｖ Tｙｇ＾SO～＿Ｖ ｚｙｇＶ ！Ｖ 㧝Ｖ 㧭Ｖ 㧽Ｖ 㨍Ｖ 㨝Ｖ

㧜㧜㧝㧜Ｖ 㧞Ｖ Tｙｈ＾STX＿Ｖ ｚｙｈＶ ̍Ｖ 㧞Ｖ 㧮Ｖ 㧾Ｖ 㨎Ｖ 㨞Ｖ

㧜㧜㧝㧝Ｖ 㧟Ｖ Tｙｉ＾｛TX＿Ｖ ｚｙｉＶ 㧏Ｖ 㧟Ｖ 㧯Ｖ 㧿Ｖ 㨏Ｖ 㨟Ｖ

㧜㧝㧜㧜Ｖ 㧠Ｖ Tｙｊ＾｛OT＿Ｖ ｚｙｊＶ 㧐Ｖ 㧠Ｖ 㧰Ｖ 㨀Ｖ 㨐Ｖ 㨠Ｖ

㧜㧝㧜㧝Ｖ 㧡Ｖ Tｙｋ＾｛NQ＿Ｖ Tｙｎ＾NｗK＿Ｖ 㧑Ｖ 㧡Ｖ 㧱Ｖ 㨁Ｖ 㨑Ｖ 㨡Ｖ

㧜㧝㧝㧜Ｖ 㧢Ｖ Tｙｌ＾ｗｙK＿Ｖ Tｙｏ＾SYN＿Ｖ 㧒Ｖ 㧢Ｖ 㧲Ｖ 㨂Ｖ 㨒Ｖ 㨢Ｖ

㧜㧝㧝㧝Ｖ 㧣Ｖ ｘ｛LＶ Tｙｇｆ＾｛Tｘ＿Ｖ ’Ｖ 㧣Ｖ 㧳Ｖ 㨃Ｖ 㨓Ｖ 㨣Ｖ

㧝㧜㧜㧜Ｖ 㧤Ｖ ｜｛ｆ＾ｘS＿Ｖ ｙｗNＶ 㧔Ｖ 㧤Ｖ 㧴Ｖ 㨄Ｖ 㨔Ｖ 㨤Ｖ

㧝㧜㧜㧝Ｖ 㧥Ｖ ｜｛ｇ＾～T＿Ｖ ｛MＶ 㧕Ｖ 㧥Ｖ 㧵Ｖ 㨅Ｖ 㨕Ｖ 㨥Ｖ

㧝㧜㧝㧜Ｖ 㧭Ｖ ｜｛ｈ＾L｜＿Ｖ SUｘＶ 㧖Ｖ 㧦Ｖ 㧶Ｖ 㨆Ｖ 㨖Ｖ 㨦Ｖ

㧝㧜㧝㧝Ｖ 㧮Ｖ ｜｛ｉ＾VT＿Ｖ ｛SｙＶ 㧗Ｖ 㧧Ｖ 㧷Ｖ 㨇Ｖ 㨗Ｖ 㨧Ｖ

㧝㧝㧜㧜Ｖ 㧯Ｖ ｜｛ｊ＾｜｜＿Ｖ ISｊ＾｜S＿Ｖ 㧘Ｖ 㧨Ｖ 㧸Ｖ 㨈Ｖ 㨘Ｖ 㨨Ｖ

㧝㧝㧜㧝Ｖ 㧰Ｖ ｜｛ｋ＾ｙR＿Ｖ ISｉ＾｝S＿Ｖ 㧙Ｖ 㧩Ｖ 㧹Ｖ 㨉Ｖ 㨙Ｖ 㨩Ｖ

㧝㧝㧝㧜Ｖ 㧱Ｖ SOＶ ISｈ＾RS＿Ｖ 㧚Ｖ 㧪Ｖ 㧺Ｖ 㨊Ｖ 㨚Ｖ 㨪Ｖ

㧝㧝㧝㧝Ｖ 㧲Ｖ SIＶ ISｇ＾US＿Ｖ 㧛Ｖ 㧫Ｖ 㧻Ｖ 㨋Ｖ 㨛Ｖ ｚ｛LＶ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

本手ݠ内容ব化时恕ϡ另行通知.Ｖ

S～IMｗXＶｙOｄｂLTｚｄ     Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ URLｑＶhttpｐｅｅwwwｄshimaxｄcoｄjp 

Ｖ

Ｖ
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